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Tantdrgy megnevezése  Gépészeti rendszertechnika és modellezés

Tantdrgy tipusa kotelezéen valaszthato
Tantdrgyfelelds Dr. Hajdu Sandor
Tematika A tantargy keretében targyaldsra keriilnek a gépészeti berendezések és

rendszerek modellalkotasi modszerei, a modellezés sajatossagai, modellek
fogalma és felosztasa. A tantargy a kovetkez6 teriileteket targyalja.
Modellalkotasi eljarasok, modellezés és szimulaci6. Rendszerelméleti
fogalmak, rendszerek tipusai és felosztasa. Gépészeti rendszerek ido-
tartomanybeli  modelljei.  Allapottér  modellek, iranyithat6sag,
megfigyelhet6ség, minimalitds.  Sztochasztikus  rendszermodellek.
Gépészeti rendszerek frekvencia-tartomanybeli modelljei.
Bizonytalansagok modellezése, strukturaltalan és strukturalt
bizonytalansdgi  modellek, p-analizis. Modellek egyszertisitése,
modellredukcidk. Mérésen alapul6 modellezési eljarasok,
modellidentifikacié. Nemlinearis gépészeti rendszerek LPV modellezése.
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