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A tantargy célja a mesterképzéssel bezarolag megszerzett dinamikai tudas
elmélyitése és kibdvitése, magasabb szintli matematikai moédszerekkel
valé targyalasa. A tantargy a kovetkez6 tertileteket targyalja. A funkcional
fogalma, a brachistron-probléma, funkcionalok mechanikai
rendszerekben. A variaciészamitas alkalmazasa mechanikai problémak
megoldasara, az Euler-Lagrange egyenlet bevezetése. A Newtoni
mechanika altaldnositasa, a D’Alembert-elv, a virtualis munka elve, a
Hamilton-elv. A Lagrange-féle dinamika, a Lagrange-fiiggvény bevezetése,
mozgasegyenletek felirdsa a Lagrange-féle dinamika alkalmazasaval. A
Hamilton-féle dinamika és 6sszehasonlitdsa a Lagrange-féle dinamikaval.
Holoném- és anholoném kényszerek, a Lagrange-féle multiplikator
alkalmazasa a kényszerek figyelembe vételére. Nemlinearis dinamikai
rendszerek. Véletlenszer(i jelenségek nemlinearis rendszerekben,
nemlinearis rendszerek kaotikus viselkedése. Bifurkaciok.
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